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Electronica automotriz
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Tema 11: Control de suspensiones
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para control de suspensiones

« Para mejorar la manipulacion y el confort se
estan desarrollando diferentes sistemas
electronicos (adaptativos, niveladores de carga
y activos).

* Los sensores situados en el coche registran el

peso del vehiculo, velocidad, angulo de
direccion, fuerza de frenado y aceleracion.
Esta informacion es enviada a los
amortiguadores para obtener un mejor
desempeno del vehiculo.
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« La suspension activa consiste en muelles,
amortiguadores y un actuador, este ultimo
puede ser de diferente naturaleza, por ejemplo
hidraulico o electrico.

« El sistema de suspension activa Bose esta
controlado por un conjunto de algoritmos de
control, cuyo objetivo es eliminar en el
vehiculo el balanceo y cabeceo durante la
conduccion.
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Active Suspension

Front Left Front Right
Power Supply and ower Supply a
l CAN Interface os r CAN Interface e
v v
Actuator Actuator
MCU OL__Diver [ > Mcu **L__Driver
Low-g Low-g
4 <
ICM or BCM Q Accelerometer Q Accelerometer
""" FlexRay | E'""'ffié;ééif"""g
i Interface i i Inteface i
CAN or
MCU <» FlexRay
Interface
Power Supply and ower Supply a
l CAN Interface | o CAN Interface ¥oet
H
Vehicle Acceleration ——p . Agtpator > Agtuator
Vehicle Level —p MCU == > Mcu fvet
Vehicle Speed —p Low-g Low-g
' P CAN 4| Accelerometer 4| Accelerometer
etc. —p t Q
i FlexRay | i FlexRay |
i....Interface i i .. Interface i
Rear Left Rear Right

[[] Freescale Technology {.: Optional



_'m UNIVERSIDAD
TECMILENIO.
Inno

Comparacion de suspensiones

vacion con proposito de vida.

K. 4

Comparacion entre una suspension convencional (izquierda) y una
suspension activa de Bose (derecha).
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