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Rúbrica 

Rúbrica 

 

Descriptores 

 

 Excelente 

100 

 

Sobresaliente 

90 

 

Aceptable 

80 

 

Suficiente 

70 

 

Insuficiente 

60 

 

Deficiente 

50 o menos 

 

Puntos  

totales 

100  

1. Uso y 

optimización del 

proceso de 

fabricación 

utilizando robot 

industrial. 

 

Equivalencia:  

35 puntos 

Equivalencia:   

31.50 puntos 

Equivalencia:   

28 puntos 

Equivalencia:  

24.50 puntos 

Equivalencia: 

21 puntos 

Equivalencia:  

0 puntos 

 

35  

1. Elige un producto y 

realiza al menos 6 a 7 

de los siguientes 

procedimientos: etapas 

del ciclo de fabricación, 

rutina y de trabajo del 

robot, simulación de la 

rutina de trabajo del 

robot, código y 

simulación de 

fabricación del producto 

seleccionado, la 

duración del tiempo 

estimado de cada una 

de las actividades 

durante el ciclo de 

trabajo, propuestas de 

mejora para hacer más 

eficientemente el ciclo 

de trabajo del robot, 

producto terminado. 

 

1. Elige un producto y 

realiza al menos 4 a 5 

de los siguientes 

procedimientos: 

etapas del ciclo de 

fabricación, rutina y 

de trabajo del robot, 

simulación de la rutina 

de trabajo del robot, 

código y simulación 

de fabricación del 

producto 

seleccionado, la 

duración del tiempo 

estimado de cada una 

de las actividades 

durante el ciclo de 

trabajo, propuestas de 

mejora para hacer 

más eficientemente el 

ciclo de trabajo del 

robot, producto 

terminado. 

 

1. Elige un producto y 

realiza al menos 2 a 3 de 

los siguientes 

procedimientos: etapas del 

ciclo de fabricación, rutina 

y de trabajo del robot, 

simulación de la rutina de 

trabajo del robot, código y 

simulación de fabricación 

del producto seleccionado, 

la duración del tiempo 

estimado de cada una de 

las actividades durante el 

ciclo de trabajo, 

propuestas de mejora para 

hacer más eficientemente 

el ciclo de trabajo del 

robot, producto terminado. 

 

1. Elige un producto y 

realiza al menos 1 de 

los siguientes 

procedimientos: etapas 

del ciclo de fabricación, 

rutina y de trabajo del 

robot, simulación de la 

rutina de trabajo del 

robot, código y 

simulación de 

fabricación del 

producto seleccionado, 

la duración del tiempo 

estimado de cada una 

de las actividades 

durante el ciclo de 

trabajo, propuestas de 

mejora para hacer más 

eficientemente el ciclo 

de trabajo del robot, 

producto terminado. 

 

1. Elige un 

producto y realiza 

la fabricación. 

 

1. No realiza la 

fabricación de 

ningún producto 
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2. Adquisición, 

procesamiento e 

interpretación de la 

imagen a través del 

software de visión.   

 

 

 

 

 

 

 

Equivalencia:  

35 puntos 

Equivalencia:   

31.50 puntos 

Equivalencia:   

28 puntos 

Equivalencia:  

24.50 puntos 

Equivalencia: 

21 puntos 

Equivalencia:  

0 puntos 

35   

1. Capturar la imagen 
de la pieza de trabajo a 
través del software In-
sight. 
2. Identificar símbolos 
2D, patrones y colores 
en la imagen. 
3. Inspeccionar la pieza 
de trabajo y generar 
una condición de 
aceptación-rechazo 
para evaluar la calidad 
de la pieza.  

1. Capturar la imagen 

de la pieza de trabajo 

a través del software 

In-sight. 

2. Identificar símbolos 

2D, patrones y colores 

en la imagen. 

3. Inspeccionar la 

pieza de trabajo para 

evaluar la calidad de 

la pieza. 

1. Capturar la imagen de 

la pieza de trabajo a 

través del software In-

sight. 

2. Identificar símbolos 2D, 

patrones y colores en la 

imagen. 

3. Inspecciona la pieza. 

 

1. Capturar la imagen 

de la pieza de trabajo a 

través del software In-

sight. 

2. Identifican símbolos 

2D. 

3. No se realiza la 

inspección 

1. Capturar  una 

imagen de la pieza 

de trabajo. 

2. No identifican 

símbolos 2D. 

3. No se realiza la 

inspección 

1. No captura 

una imagen de la 

pieza de trabajo. 

2. No identifican 

símbolos 2D. 

3. No se realiza 

la inspección  

3. Integración de 

todas las etapas de 

la celda de 

manufactura. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Equivalencia:  

30 puntos 

Equivalencia:   

27 puntos 

Equivalencia:   

24 puntos 

Equivalencia:  

21 puntos 

Equivalencia: 

18 puntos 

Equivalencia:  

0 puntos 

 

30 

1. El producto final 

utilizo al menos 5 de 

las siguientes etapas: 

robot industrial, CNC, 

banda transportadora, 

sistema de visión y 

almacén de materiales. 

2. Incluir propuesta de 

mejora para el manejo 

de materiales y el tipo 

de red incorporado a la 

celda. 

1. El producto final 

utilizo al menos 4 de 

las siguientes etapas: 

robot industrial, CNC, 

banda transportadora, 

sistema de visión y 

almacén de 

materiales. 

2. Incluir propuesta de 

mejora para el manejo 

de materiales. 

1. El producto final utilizo 

al menos 3 de las 

siguientes etapas: robot 

industrial, CNC, banda 

transportadora, sistema de 

visión y almacén de 

materiales. 

2. Incluye propuesta de 

mejora. 

 

1. El producto final 

utilizo al menos 2 de 

las siguientes etapas: 

robot industrial, CNC, 

banda transportadora, 

sistema de visión y 

almacén de materiales. 

2. No incluyen 

propuesta de mejora 

1. El producto final 

utilizo al menos 1 

de las siguientes 

etapas: robot 

industrial, CNC, 

banda 

transportadora, 

sistema de visión y 

almacén de 

materiales. 

2. No incluyen 

propuesta de 

mejora 

1. No se creó un 

producto que 

pase a través de 

la celda.  

2. No incluyen 

propuesta de 

mejora 
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